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(figl6) Hastigheten hos en punkt pé& kroppen:

V=U+wXp

Den giller saker som &r stilla pa kroppen. (“Goteborgs hastighet &r jordens hastighet plus Gote-
borgs hastighet p.g.a. jordens rotation”).

Nu roresle relativt “kroppens system” (Martin Cederwall ror sig i férhallande till Géteborg).

Varfor? Manga referenssystem som anvands ar roterande system!

(figl7) Har beskriver w referenssystemets, z-y-z-systemets rotation, i forhallande till iner-
tialsystemet X-Y-Z. x-y-z-systemet ar inget inertialsystem.

mi = Fy

TA=TB+TA/B=TB+T
VA=TRB+T
7 innehaller z, €., ...
r=re;t+ye;
Vrel =T €3+ Y€y
T =Unel +T €+ YEy=Ure+ T (w X €)+y(wXey) =V +wXxXT
Alltsa, med ra=rg+r:
PA=VB+W X T+ Vrel
d&r v, dr den observerade hastigheten i z-y-z-systemet.
TA=AB+W XT + W X T + Urel
Vrel =L €5+ Y€y
Vrel =T €5+ J€y+ W X Vel
FA=aB+W XT+w X (W XT)+2wW X VUrel + Qrel

Har &r 2w X vype) + @rel Dya. w X (w X 1) 8r centripetalaccelration. 2 w X wvye dr Coriolisaccelera-
tion.
“F=ma’” — F= m(aextraterm + arel)-
p.g.a. det
inte ir ett
inertial-
system
mare=F —ma'
Dar vi kan tolka — m a' som “fiktiva krafter” eller “troghetskrafter”, t.ex. centrifugalkraft, Cori-
oliskraft.
(figl8) Minskande radie — minskande hastighet i vinkelled wr. Dessutom vrider sig vyl
(figl9). Feor=—2m w X Urel.

(fig20). I inertialsystem:

UZUOeYZQXT+vrel=(_QeZ)x (_ReY)+vre1=_QReX+vrel

vei=vVoey +Q Rex



